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1. Auflage

Anderungen vorbehalten.

Aktuelle Version, sowie weiteres Informationsmaterial, finden Sie auf unserer Internetseite unter www.bpw.de
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Bedienungsanleitung ARC

1. Systembeschreibung

BPW Active Reverse Control (ARC) ist eine elektrohydraulische Zusatzlenkung fir BPW Nachlauflenkachsen.
Das System lenkt die Nachlauflenkachse automatisch ausschlieBlich nur bei Riickwértsfahrt. Dabei erfolgt die
Steuerung elektronisch und die Betétigung der Lenkung hydraulisch.

Weiterhin besitzt das System eine Lenksperre, mit der die Nachlauflenkachse in Mittelstellung verriegelt werden
kann.

Zur Bedienung dieser Lenksperre gibt es je nach Fahrzeugkonfiguration mehrere Méglichkeiten:
o pneumatisch mit einem Ventil, welches von Hand bedient werden muss.

o elektrisch Uber das Einlegen des Riickwértsganges. Dazu muss am Fahrzeug ein elektrischer Umschalter
angebracht sein, mit dem die Funktion Lenken oder Sperren ausgewahlt wird.

° Eine Kombination aus beiden Md&glichkeiten, d. h. das Fahrzeug ist sowohl mit einem pneumatischen Hand-
ventil als auch mit einem elektrischen Umschalter ausgerustet.

Die genaue Konfiguration zur Bedienung der Lenksperre erfragen Sie bitte bei Inrem Fahrzeughersteller.

Bitte beachten Sie, dass fir die Funktion ,Lenken bei Rickwartsfahrt“ die Nachlauflenkachse in keinem Fall ge-
sperrt sein darf.

Im Sichtbereich des Fahrers ist eine orange Kontrollleuchte montiert (4), mit der sich der Systemzustand Uberprifen
|asst.

2. Systemkomponenten

@ BPW ARC Steuer- und Hydraulikeinheit

@ BPW Nachlauflenkachse (LL) mit Lenkzylinder und Sensoren (a, b, c)

@ Elektrische Leitungen zwischen Nachlauflenkachse und ARC Steuer- und Hydraulikeinheit
@ Warnlampe

@ Hydraulikleitungen

@ Starkstromleitung von der Zugmaschine oder der eigenen Batterie

@ Funkfernbedienung (optional von BPW)

Lenksperre

(@) BPW ARC App
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Bedienungsanleitung ARC

3. Systemvoraussetzungen

Als Voraussetzung fur den Betrieb des Systems muss der LKW mit einer Nato-Stromversorgung ausgestattet sein
oder das ARC-System muss Uber ein eigenes Batteriepaket verfligen.

4. Betrieb

Die Aktivierung des ARC Systems erfolgt je nach Fahrzeugkonfiguration automatisch durch das Einschalten der
Zundung oder alternativ durch das Einschalten der Beleuchtungsanlage.

Dabei wird von der Kontrollleuchte ein kurzer Blitz (Flash) erzeugt. AnschlieBend leuchtet die Kontrollleuchte einmal
auf. Dies bedeutet, dass das Lenksystem fehlerfrei und betriebsbereit ist.

Die weitere Aktivierung des Lenksystems erfolgt durch Einlegen des Rickwartsgangs und die Drehung der Rader
rickwarts. Das Lenksystem steuert und lenkt die Lenkachse beim Rickwartsfahren automatisch.

Mit der optionalen Fernbedienung kann die Lenkachse bei Bedarf zusatzlich manuell betatigt werden.

Dies geschieht durch Einschalten der Fernbedienung mit Taste ,,Start” und Auswahl des manuellen Modus mit der
Taste ,,1%. Nun kann die Achse mit den Tasten ,,3“ und ,4“ nach links oder rechts gelenkt werden.

Durch Dricken der Taste ,,2“ kehrt die Lenkung in den Automatikmodus zurlick, mit der Taste ,Stop“ wird die Fern-
bedienung ausgeschaltet.

Nach einer Minute ohne Befehl schaltet die Fernbedienung in den Automatikbetrieb. Driicken Sie in diesem Fall
erneut die Taste ,,Start” flir den manuellen Modus.

Warnung!
A Bei Verwendung der Fernbedienung miissen sich die beweglichen Teile immer im Sichtfeld des
Bedieners befinden.

Die Fernbedienung hat folgende Oberfldche:

Funktionstaste Beschreibung Abbildung
LStart” Einschaltung der Fernbedienung
~otop” Ausschaltung der Fernbedienung
o1 Manueller Modus
52 Automatischer Modus
Ch Lenkung nach links
24 Lenkung nach rechts

Im Stoérungsfall oder wenn das Lenken bei Rickwartsfahrt nicht erwlinscht ist, kann die Lenkachse in der Mittelstel-
lung durch Verrieglung gesperrt werden. Die ARC Lenkanlage wird dabei automatisch deaktiviert.

Dazu wird je nach Fahrzeugkonfiguration, entweder
- ein pneumatisches Handventil betatigt und damit die Lenkachse dauerhaft blockiert
oder

- ein auBen am Fahrzeug angebrachter elektrischer Schalter betatigt, mit dem die Lenksperre durch Einlegen des
Ruckwaértsgangs automatisch aktiviert wird.
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Bedienungsanleitung ARC

5. Diagnose und Fehlersuche
Die ARC Lenkanlage verfiigt Uber ein Diagnosesystem, das Funktionsstérungen tUber mehrmaliges Blinken der
Warnleuchte anzeigen kann.

Wenn die Warnleuchte wéhrend des Fahrzeugbetriebs dauerhaft leuchtet, liegt ein Fehler im Lenksystem vor und
das System wird abgeschaltet.

Nach einem Reset der Lenkung (durch Zindung Ein/Aus oder Licht Ein/Aus, je nach Fahrzeugkonfiguration) wird
der vorhandene Fehler Uber einen Blinkcode der Warnleuchte angezeigt.

Mit Hilfe der folgenden Tabelle ist es dann mdglich, den Fehler zu identifizieren.
Zusétzlich kénnen die Alarme Uber ein Smartphone mit der BPW ARC App ausgelesen werden.

1 Fehlende interne Kontrolldaten an der Steuerung leuchtet
2 Falsche interne Kontrolldaten an der Steuerung leuchtet
3 Fehler beim Empfang von Daten wéhrend des Autotests leuchtet
4 Selbsttest des Magnetventilsensors fehlgeschlagen leuchtet
5 Autotest fehlgeschlagen - Relais RL4 leuchtet
6 Autotest fehlgeschlagen - Relais RL2 leuchtet
7 Kein Signal vom BPW DDS Sensor leuchtet
8 Hohe Geschwindigkeit bei Vorwartsfahrt mit eingelegtem Riickwartsgang leuchtet
9 Datei wird nicht vollstandig in den Speicher geladen leuchtet
10 Warmeabschaltung leuchtet nicht
11 Wegmesssensor auBerhalb des Messbereichs leuchtet
12 Kalibrationsfehler leuchtet
13 Autotest fehlgeschlagen - Relais RL3 leuchtet
14 Selbsttest des Magnetventils fehlgeschlagen leuchtet
15 Interne Datenempfangszeitliberschreitung leuchtet
16 Stopp bei schwacher Batterie leuchtet nicht
17 UnregelméBiges Signal von BPW DDS Sensor leuchtet
18 Lenkbefehl fehlgeschlagen leuchtet
19 Elektronische Steuereinheit nicht kalibriert leuchtet

Weitere Informationen Uber Warncodes und Fehlerbehebungen finden Sie in der BPW Einbau- und Bedienungs-
anleitung Active Reverse Control unter www.bpw.de
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Bedienungsanleitung ARC

6. Systemwartung und Wartungsvorschriften

BPW Active Reverse Control erfordert keinen regelméBigen Austausch von Flussigkeiten oder Komponenten.
An der BPW Nachlauf-Lenkachse sind durch die Active Reverse Control keine zuséatzlichen Wartungsarbeiten

erforderlich.

Die bekannten Wartungsintervalle fur die BPW Nachlauflenkachse sind zu beachten und kénnen der

BPW Wartungsanleitung oder dem Werkstatthandbuch entnommen werden.
Folgende Prifungen werden flir einen ordnungsgemaBen Betrieb empfohlen:

MaBnahme

Uberpriifen Sie die Funktion der Warnlampe. Stellen Sie sicher, dass beim
Einschalten ein kurzes Blinken erzeugt wird.

Priifen Sie, ob der Olstand bei ungefihr 3/4 des Tankinhaltes liegt.

Stellen Sie sicher, dass das Ol nicht mit Wasser verunreinigt ist, indem Sie
die Olfarbe visuell tiberpriifen (Ol muss vollkommen klar und nicht triibe oder
emulgiert erscheinen).

Priifen Sie visuell die Hydraglikeinheit, die Leitungen und deren Anschlissen,
sowie die Lenkzylinder auf Olleckagen.

Uberpriifen Sie die elektrischen Anschliisse, insbesondere den Zustand der
Kabel an der Achse, sowie zwischen Fahrzeugrahmen und Achse.

Uberpriifen Sie die Stromversorgungsanschliisse auf Korrosion und Bescha-
digung. Prifen Sie den Zustand der Stromkabel zwischen LKW und Auflieger
sowie den Zustand der Kabel am LKW. Sie durfen auf keinen Fall beschadigt
oder abgerieben werden.

Uberpriifen Sie den Abstand des Naherungsschalter (Sensor) vom Sperrme-
chanismus (Werkseitige Einstellung: 2 mm zwischen Sensor und Sperrklotz).
Sensor muss fest in dem Halter sitzen.

Visuelle Uberpriifung des Status der mechanischen Komponenten des Zu-
satzlenksystems. (Einbindung des Lenkzylinders, Halter an der Lenkstange).
Falls notwendig, die Einbindung des Lenkzylinders nachziehen. Kronenmutter
auf 250 - 280 Nm anziehen und bis zur ersten Bohrung weiterdrehen. Position
mit Splint befestigen. Der Hydraulikzylinder muss fest in dem Halter sitzen.

Allgemeine Schmierarbeiten bei LL-Achsen

Schmierarbeiten bei N..LL-Achsen mit ARC (mit Bremse SN 3020 - Tieflader)
- Gelenkkopfe des Lenkzylinders schmieren
Spannkopfe an der Lenkstange (SGS Buchsen) austauschen

Kugelgelenke des Lenkzylinders (Achsen mit TS2 3709 / 4309 / SN 4218 /
4220 Bremsen) oder Gelenkkopfe des Lenkzylinders (N..LL-Achsen mit
Bremse SN 3020 - Tieflader) austauschen

Olaustausch (Altél absaugen / durch Entliiftungsschrauben des Lenkzylinders
ablassen)

Intervall

Bei jedem Start.

Nach einem Monat ab der ersten
Installation / Reparatur.

Dann einmal im Jahr

Nach einem Monat ab der ersten
Installation / Reparatur.

Dann einmal im Jahr

Nach einem Monat ab der ersten
Installation / Reparatur.

Dann einmal im Jahr

Nach einem Monat ab der ersten
Installation / Reparatur.

Dann einmal im Jahr

Nach einem Monat ab der ersten
Installation / Reparatur.

Dann einmal im Jahr

siehe Werkstattthandbuch
Lenkachsen (Kapitel 6)

alle 6 Wochen

Nach 2 Jahren
Nach 3 Jahren

Nach 5 Jahren

ACHTUNG!
& Die Wartungs- und Schmierarbeiten der Nachlauflenkachse sind zu beachten (BPW Wartungs-
vorschriften). Das Abschmieren der Lenkschenkellagerung muss alle 6 Wochen bei angehobener

Achse liber 4 Schmiernippel erfolgen.
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ARC operating instructions

1. System description

BPW Active Reverse Control (ARC) is an electrohydraulic additional steering system for BPW self-steering axles.
The system operates solely during reversing manoeuvres and automatically steers the self-steering axle.
The control process is electronic, while the steering process is hydraulic.

The system also has a steering lock, which is used to lock the self-steering axle in the central position.
Depending on the vehicle configuration, there are several options for operating this steering lock:
° pneumatically using a valve, which must be operated manually;

o electrically by engaging reverse gear. To do so, an electric switch with two fixed positions for switching
between the steering lock unit and the ARC must be installed in the vehicle;

o a combination of both options, i.e. the vehicle is equipped with both a pneumatic hand valve and an electric
switch.

Please consult your vehicle manufacturer regarding the exact configuration for operating the steering lock.

Please note that the self-steering axle must never be locked for the function ,,steering during reversing
manoeuvres®,

An orange warning light is fitted directly in the driver’s field of vision (4) so that the system status can be checked.

2. System components

@ BPW ARC control and hydraulic unit

@ BPW self-steering axle (LL) with steering cylinder and sensors (a, b, c)

@ Electrical lines between self-steering axle and ARC control and hydraulic unit
@ Warning lamp

@ Hydraulic lines

@ Power line from the tractor unit or own battery

@ Radio remote control (optional from BPW)

Steering lock

(@) BPW ARC App




Page 4 BPW-BA-ARC 37902101defr - 04.001.21.48.0

ARC operating instructions

3. System requirements

For the system to be operational, the truck must be equipped with a NATO power supply or the ARC system must
have its own battery pack.

4. Operation

Depending on the vehicle configuration, the ARC system is activated automatically either by turning on the ignition
or, alternatively, by switching on the lighting system.

When the system is activated, the warning light will illuminate (short flash). Then, the warning light will flash once.
This means that the steering system is fault free and operational.

The steering system is activated again when reversing and rolling the wheels backwards. The steering system auto-
matically controls and steers the steering axle during reversing manoeuvres.

If necessary, the steering axle can also be operated manually using the remote control.

To turn the remote control on, press the ,,Start” button and select manual mode by pressing button ,,1%. Once the
remote control is activated, the axle can be steered left or right using buttons ,,3“ and ,,4“ respectively.

Pressing button ,,2“ switches the steering back to automatic mode and the ,,Stop“ button deactivates the remote
control.

The remote control will switch to automatic mode after one minute if no command is selected. In this case, press
the ,,Start” button once again to activate manual mode.

Warning!
When the remote control is used, the moving parts must be within the operator’s field of vision at
all times.

The remote control has the following interface:

"Start" Switches on the remote control
"Stop" Switches off the remote control
" Manual mode
2" Automatic mode
"3" Steer to left
"4" Steer to right

In the event of malfunction or if steering is not desired when reversing, the steering axle can be locked in the central
position using the lock unit. The ARC steering system is then automatically deactivated.

Depending on the vehicle configuration, the steering system is deactivated either by
- activating a pneumatic manual valve, thereby permanently locking the steering axle
or

- activating an electrical switch installed on the outside of the vehicle, which is used to automatically activate the
steering lock when reversing.
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5. Diagnostics and troubleshooting
The ARC steering system has a diagnostics system, which indicates errors by flashing the warning light several times.

If the warning light is constantly illuminated during vehicle operation, there is a malfunction in the steering system
and the system is disabled.

After resetting the steering (by switching on/off or turning the light on/off, depending on the vehicle configuration), the
existing error is indicated by the warning light’s flash code.

The following table can be used to identify the error.

The alarms can also be viewed on a smartphone using the BPW ARC app.

1 Internal monitoring data missing on the controller Illuminates
2 Internal monitoring data on the controller incorrect llluminates
3 Error receiving data during the auto test lluminates
4 Self-test of the solenoid valve sensor failed llluminates
5 Auto test failed - Relay RL4 llluminates
6 Auto test failed - Relay RL2 lluminates
7 No signal from the BPW DDS sensor llluminates
8 Moving forward at high speed with reverse gear engaged llluminates
9 File not completely loaded into the memory [lluminates
10 Thermal cutout Does not illuminate
11 Linear position sensor outside the measuring range lluminates
12 Calibration error [lluminates
13 Auto test failed - Relay RL3 Illuminates
14 Self-test of solenoid valve failed llluminates
15 Internal data receive timeout [lluminates
16 Stop in case of weak battery Does not illuminate
17 Irregular signal from BPW DDS sensor [lluminates
18 Steering command failed llluminates
19 Electronic control unit not calibrated llluminates

For more information about the warning codes and troubleshooting, please refer to the BPW Installation and opera-
ting instructions for Active Reverse Control at: www.bpw.de
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6. System maintenance and maintenance instructions
BPW Active Reverse Control does not require fluids or components to be replaced on a regular basis.

The Active Reverse Control does not affect maintenance of the BPW self-steering axle and no additional mainte-
nance work is required.

The known maintenance intervals for the BPW self-steering axle must be respected. These can be found in the
BPW maintenance instructions and the workshop manual.

The following checks are recommended for proper operation:

Measure Interval

Check the warning lamp is functioning correctly. Make sure it flashes briefly when | At each start.
switched on.

Check whether the oil level is approximately 3/4 of the tank capacity. Make sure One month after initial
that the oil is not contaminated with water by visually inspecting the oil colour (oil | installation/repair.
must be completely clear and must not look cloudy or emulsified). Once a year thereafter

Visually inspect the hydraulic unit, the lines and their connections and also the
steering cylinder for oil leaks.

Check the electrical connections, paying particular attention to the condition of the | One month after initial
cables on the axle, and also between vehicle frame and axle. installation/repair.

Once a year thereafter

Check the power supply connections for any corrosion or damage. Make sure that One month after initial
they are not corroded or damaged. Check the condition of the power cables bet- installation/repair.

ween truck and semi-trailer, and also the condition of the cables on the truck. They | Once a year thereafter
must never be damaged or rubbed.

Check the distance between the proximity switch (sensor) and the locking mecha- | One month after initial

nism (factory setting: 2 mm between sensor and locking block). Sensor must be installation/repair.
Visual inspection of the status of the mechanical components of the additional One month after initial
steering system. (Mounting of the steering cylinder, support on the track rod). installation/repair.

Tighten the mounting of the steering cylinder if necessary. Tighten castle nuts to Once a year thereafter
250-280 Nm and continue turning up to the first bore hole. Fix position with split
pin. The hydraulic cylinder must be firmly located in the support.

General lubrication work on LL axles see the steering axles
workshop manual (chapter 6)

Lubrication work on N..LL axles with ARC (with brake SN 3020 — low loader trailer) |every 6 weeks
- Lubricate steering cylinder joint heads
Replace tensioner heads on the track rod (SGS bushes) after 2 years

Replace the steering cylinder’s ball pivots (axles with TS2 3709 / 4309 / SN 4218 / | after 3 years
4220 brakes) or joint heads (N..LL axles with SN 3020 brake — low loader trailer)

Oil change (siphon off old oil/drain through the steering cylinder’s bleed screws) after 5 years

ATTENTION!

& The maintenance and lubrication work for the self-steering axle must be respected (BPW mainte-
nance instructions). The steering pivot bearing must be lubricated every 6 weeks for lifted axles
over 4 grease nipples.
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Instructions d’utilisation du systeme ARC

1. Description du systéeme

Le systeme BPW Active Reverse Control (ARC) est un systéme de direction électrohydraulique auxiliaire pour les
essieux autosuiveurs BPW. Le systéme guide automatiquement I’essieu autosuiveur exclusivement en marche
arriere. La commande est électronique et I’'actionnement de la direction est hydraulique.

Le systeme posséde en outre un blocage de direction permettant de verrouiller I’essieu autosuiveur en position
intermédiaire.

Pour utiliser ce blocage de direction, il existe différentes possibilités selon la configuration du véhicule :
o pneumatique avec une valve commandée manuellement.

o électrique avec passage de la marche arriere. En outre, un commutateur électrique permettant de choisir la
fonction de direction ou de blocage doit étre placé sur le véhicule.

° Une combinaison des deux possibilités, c’est-a-dire que le véhicule est équipé d’une valve pneumatique
manuelle ainsi que d’un commutateur électrique.

Veuillez demander la configuration précise pour la commande du blocage de direction directement a votre const-
ructeur automobile.

Attention, pour la fonction de guidage en marche arriére, I’essieu autosuiveur ne doit étre bloqué en aucun cas.
Un voyant orange permettant de vérifier I'état du systeme est placé dans le champ de vision du conducteur (4).

2. Composants systéme

Unité de commande et hydraulique du systeme BPW ARC

Essieu autosuiveur BPW (conduite a gauche) avec cylindre de direction et capteurs (a, b, c)

Lignes électriques entre I’essieu autosuiveur et I'unité de commande et hydraulique du systeme ARC
Lampe témoin

Conduites hydrauliques

Ligne de transport électrique depuis I’engin de traction ou la propre batterie

Radiocommande (livrée en option par BPW)

Blocage de direction

@EQPO®O®

BPW ARC App

Francais
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Instructions d’utilisation du systéeme ARC

3. Conditions préalables

Afin de garantir le bon fonctionnement du systéme, le poids lourd doit au préalable étre équipé d’une source
d’alimentation Nato ou le systeme ARC doit posséder son propre bloc de batteries.

4. Fonctionnement

Selon la configuration du véhicule, le systeme ARC s’active automatiquement lorsque vous mettez le contact ou
allumez les feux.

Le voyant s’éclaire brievement (flash). Il s’allume ensuite une seule fois. Cela signifie que le systéme de direction ne
présente aucun défaut et est opérationnel.

Afin de poursuivre son activation, passez la marche arriere et tournez les roues tout en reculant. Le systeme de
direction commande et guide automatiquement I'essieu directeur pendant la marche arriére.

Il est également possible d’actionner manuellement I’essieu directeur avec la télécommande en option.

Pour cela, appuyez sur la touche « Marche » pour activer la télécommande et sur la touche « 1 » pour sélectionner
le mode manuel. Vous pouvez désormais guider I'essieu vers la gauche ou vers la droite a I’'aide des touches « 3 »
et « 4 »,

Appuyez sur la touche « 2 » pour remettre la direction en mode automatique et sur la touche « Arrét » pour désacti-
ver la téelécommande.

La télécommande commute en mode automatique si aucun ordre n’est transmis au bout d’'une minute. Dans ce
cas, appuyez a nouveau sur la touche « Marche » pour passer en mode manuel.

Avertissement !
En cas d’utilisation de la télécommande, les piéces mobiles doivent étre en permanence dans le
champ de vision de l'utilisateur.

La téléecommande possede l'interface suivante :

Touche de fonction Description Figure
»,Marche* Activation de la télécommande
LArrét” Désactivation de la télécommande
a1 Mode manuel
22 Mode automatique
ch Direction vers la gauche
i Direction vers la droite

En cas de panne ou lorsque le guidage en marche arriere n’est pas requis, il est possible de bloquer I'essieu di-
recteur en position intermédiaire au moyen du dispositif de verrouillage. Le systéme de direction ARC est désactivé
automatiquement.

De plus, selon la configuration du véhicule :
- une vanne manuelle pneumatique est actionnée, ce qui permet de bloquer durablement I’essieu directeur
ou bien

- un interrupteur électrique installé a I’extérieur du véhicule permettant d’activer automatiquement le blocage de
direction au passage de la marche arriére est actionné.
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5. Diagnostic et recherche d’erreurs

Le systeme de direction ARC possede un systeme de diagnostic permettant d’afficher les dysfonctionnements par
des clignotements successifs du voyant lumineux. Si ce dernier s’allume en continu pendant le fonctionnement du
véhicule, le systeme de direction présente un défaut et s’arréte.

Apres avoir réinitialisé le systéme de direction (en mettant/coupant le contact ou en allumant/éteignant les feux,
selon la configuration du véhicule), I'erreur existante est indiquée par un code clignotant du voyant lumineux.

Il est alors possible de I'identifier a I'aide du tableau ci-dessous.

En outre, les alarmes peuvent étre lues via un smartphone grace a I’application BPW ARC.

1 Absence de données internes de contrdle sur la commande Allumée
2 Mauvaises données internes de contréle sur la commande Allumée
3 Erreur a la réception des données pendant le contréle automatique Allumée
4 Echec du contrdle automatique du capteur d’électrovanne Allumée
5 Echec du contrdle automatique — relais RL4 Allumée
6 Echec du contrdle automatique — relais RL2 Allumeée
7 Aucun signal du capteur BPW DDS Allumée
8 Vitesse élevée en marche avant lorsque la marche arriere est passée Allumée
9 Le fichier n’a pas été entierement chargé dans la mémoire Allumée
10 Coupure thermique Eteinte

11 Capteur de position hors de la plage de mesure Allumée
12 Erreur d’étalonnage Allumeée
13 Echec du contrdle automatique — relais RL3 Allumée
14 Echec du contrdle automatique de I’électrovanne Allumée
15 Expiration du délai interne de réception des données Allumée
16 Arrét lorsque la batterie est presque déchargée Eteinte

17 Signal irrégulier du capteur BPW DDS Allumée
18 Echec de I'ordre de direction Allumeée
19 Unité de commande électronique non étalonnée Allumée

Des informations complémentaires concernant les codes d’alerte et les suppressions d’erreurs sont disponibles dans
les instructions de montage et d’utilisation du systéme Active Reverse Control sur le site www.bpw.de
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6. Maintenance du systéme et consignes d’entretien

Il n’est pas nécessaire de remplacer les liquides ou composants du systéme BPW Active Reverse Control.
Grace a ce dernier, I’'essieu autosuiveur BPW ne requiert aucune maintenance supplémentaire.

Les intervalles de maintenance connus de I’'essieu autosuiveur BPW sont a observer et peuvent étre consultés dans

les instructions de maintenance BPW ou dans le manuel de réparation.

Les examens suivants sont recommandés afin de garantir un fonctionnement correct :

Mesure

Vérifiez le fonctionnement de la lampe témoin. Assurez-vous qu’elle clignote
brievement au démarrage.

Vérifiez que le niveau d’huile est a environ 3/4 de la capacité du réservoir.
Assurez-vous que I’huile n’est pas polluée par de I’eau en effectuant un con-
trole visuel de sa couleur (’huile doit étre parfaitement claire et ne doit pas
étre trouble ni a I'état d’émulsion).

Contrélez visuellement I’absence de fuites d’huile au niveau de I’'unité hydrau-
lique, des conduites et de leurs raccords, ainsi que du cylindre de direction.

Vérifiez les raccordements électriques, en particulier I’état des cables sur
I’essieu, et entre le chéssis du véhicule et I'essieu.

Vérifiez 'absence de corrosion et d’endommagement des raccordements a
I’alimentation électrique. Vérifiez I'état des cables électriques entre le poids
lourd et la semi-remorque, ainsi que I'état des cables sur le poids lourd. lls
ne doivent en aucun cas étre endommageés ni abrasés.

Vérifiez le jeu du détecteur de proximité (capteur) du mécanisme de blocage
(réglage par défaut : 2 mm entre le capteur et la cale de blocage). Le capteur
doit étre bien calé dans le support.

Effectuez un contrdle visuel de I’état des composants mécaniques du sys-
téme de direction auxiliaire. (Intégration du cylindre de direction et du sup-
port sur la barre directrice.) Au besoin, resserrez I'intégration du cylindre
de direction. Serrez I’écrou crénelé a 250 - 280 Nm et continuez a tourner
jusqu’au niveau du premier percage. Positionnez-le a I’'aide d’une goupille
fendue. Le vérin hydraulique doit étre bien calé dans le support.

Travaux généraux de graissage pour les essieux LL

Travaux de graissage pour les essieux autosuiveurs LL avec ARC (avec freins
SN 3020 - remorque surbaissée)

- Graisser les tétes pivotantes du cylindre de direction
Remplacer les tétes a serrage de la barre directrice (douilles ACA)

Remplacer les articulations sphériques du cylindre de direction (essieux avec
freins TS2 /3709 / 4309 / SN 4218 / 4220) ou tétes pivotantes du cylindre de
direction (essieux autosuiveurs LL avec freins SN 3020 - remorque surbaissée)
Remplacement d’huile (aspirer I’ancienne huile / la vidanger a I’'aide des vis
de purge du cylindre de direction)

Intervalle

A chaque démarrage.

Au bout d’un mois a compter de la
premiere installation/réparation.

Ensuite, une fois par an

Au bout d’un mois a compter de la
premiéere installation/réparation.

Ensuite, une fois par an

Au bout d’'un mois a compter de la
premiere installation/réparation.
Ensuite, une fois par an

Au bout d’un mois a compter de la
premiéere installation/réparation.

Ensuite, une fois par an

Au bout d’un mois a compter de la
premiere installation/réparation.
Ensuite, une fois par an

voir manuel d’atelier essieux
directeurs (chapitre 6)

toutes les 6 semaines

au bout de 2 ans
au bout de 3 ans

au bout de 5 ans

-

VAN

ATTENTION !

relevé au moyen de 4 graisseurs.

-

Les travaux de maintenance et de graissage de I’essieu autosuiveur sont a observer (consignes
d’entretien BPW). Le palier de fusée directrice doit étre graissé toutes les 6 semaines avec I’essieu

~

/
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1-e nspgaHune

Mbl ocTaBnsieM 3a co60i NpaBo Ha BHECEHWE N3MEHEHNIA.

TekyLLyto BEPCUIO U AOMNOSHUTENBHYIO NHOPMAaLMIO MOXHO HaTW Ha Hallem cainte www.bpw.de
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1. OnucaHue cucrtembl

BPW Active Reverse Control (ARC) npenctasnsieT cobon JONONHUTENbHOE 31EKTPOrMApaBIMyeckoe ynpasneHme
onsa camoyctaHasnuesawLmxcsa ocet BPW. Cuctema ynpasnsieT camoycTaHaBAMBaLLencss OCbio aBTOMaTUHYECKM
TOMbKO NP ABWXXEHUW 3a0HUM XofoM. [pu 3ToM ynpasfieHne BbINOSIHAETCA 3N1EKTPOHHbIM YCTPONCTBOM, a
NpVBELEHNE B AENCTBME PYNEBOro ynpaBeHnsi OCYLLECTBASETCS MMOPaBINYECKN.

Kpome TOro, B CUCTEME NMEETCA FIOBOpOTHbII\/JI Kynak, C MoOMOLLbD KOTOPOIro MOXXHO Sa6ﬂOKI/IpOBaTb
noapep>KmMsaroLLyro yripaBidaemMyto OCb 33.}],He|7| TENEXKN B CpEOHEM MOJIOXKEHNN.

CyLuecTBYET HECKONbKO BapMaHTOB YNpPaBieHUst 3TUM MOBOPOTHBLIM KyflakoM B 3aBUCUMOCTMW OT KOHUrypaumm
TPaHCMNOPTHOro cpepacTaa:

o NHEBMATUYECKOE, C MOMOLLIbIO KnanaHa C pyYHbIM yrpaBfieHUeM.
o 3NEKTPUYECKOE, NyTEM NMEPEKIIOYEHNS Ha 3aaHNIA XoA. [Ins 3Toro Ha TpaHCNOPTHOM CPeacTBe AO/KEH
ObITb YCTAHOBMEH 3NEKTPUYECKNI NepPeEKoHaTeNb, C MOMOLLbIO KOTOPOro BbloMpaeTcsa (MyHKLMS yNpaBneHus
nnn 6NOKNPOBKN.
o KOMOUHNPOBaHHOE, TO ECTb TPAHCMOPTHOE CPEACTBO OCHALLEHO KaK NMHEBMATUYECKMM KNnanaHoOMC PY4HbIM
ynpaBneHneM, Tak 1 3NIEKTPUYECKUM NepeKoHaTenem.
To4HYIO KOHbMIrypauuio yrnpasieHns MOBOPOTHbLIM KyflakOM 3arnpocuTe y MPOU3BOANTENS Ballero asToMoouns.
Y4ytnTe, 4TO 4N BbINOHEHMSA PYHKLUN «YNpaBneHne npu 3agHeM XoAe» Nogaep kmBaroLlas yrnpaensemas ocb
3afHelN TeNeXXKn H1N B KOEM Criyyae He JOmKHa ObiTb 3abnoKnpoBaHa.

B 30He BngumocTn Bogutens BMOHTUPOBaHa opaH>XeBasd KOHTPOJIbHasA namna (4),
C NOMOLLbKO KOTOpOI7I MO>XHO MNMpPOBEpPUTb COCTOAHNE CUCTEMDI.

N

.  KomMnoHeHTbl cucTembl

mppasnnyeckuin 6nok ynpaeneHus BPW ARC
CamoycTtaHasnueawoLascsa ocb BPW (LL) c amopTusaTtopom pyfneBoro ynpasneHus u ceHcopamu (a, b, ¢)

DneKTpuYecKne NpoBoaa Mexxay camoyCTaHaBNUBAOLLENCA OCbO 1 MMAPaBANYECKUM U 3NIEKTPOHHbBIM
6nokamu ynpasnexus ARC

MpenynpepntensHas curHanbHas namna

mppasnnyeckne NuHUN

JIMHMA cnnoBoro HaNps>XXeHns oT Tarada unm COOCTBEHHON akKKyMYyNATOPHOW 6aTtapen
[OncTtaHumoHHoe paguoynpasneHune (onuus ans BPW)

Bnoknpatop

BPW ARC App

@EQPO® ®E®O

Pycckum
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3. Heo6xogumbie ycnosus ans pa6boTtbl CUCTEMDbI

Heobxopnmoe ycnosure ans paboTbl CUCTEMbI: FPY30BOW aBTOMOOUNb JOMKEH ObITb YKOMMIEKTOBAH CUCTEMON
anekTponutaHusa Nato nuéo cuctema ARC gonxHa MMeTb COGCTBEHHYIO akKKyMYNATOPHYO 6aTapeto.

4. Jkcnnyartauus

AkTumBauus cucteMbl ARC BbINONHAETCS B 3aBUCUMOCTU OT KOHUIrypauum aBToMOOUNS aBToMatnyecky nyTem
BKJIIOYEHUS 3a>KMraHUs Uiv NyTeM BKJIHOYEHUS OCBETUTENbHOrO 060pYyAOBaHUSA B Ka4eCTBe aslsTepHaTUBbI.

[Mpun 3TOM KOHTPONbHAA Nlamna BblAaeT KpaTKOBPeMEHHYO BCrbIWKY (Flash). 3atem KoOHTposbHas namna ogHoOKpaT-
HO BCMbIXMBAET. DTO O3HAYAET, YTO CUCTEMA PYNEBOro YNpaBneHUs He UMEET HeUCNPaBHOCTEN 1 rOToBa K paboTe.

,El,aane|7|Lua;| aKTMBaumsa CUCTEMbI PynieBOro ynpasnieHnsa npon3sognTCcAa npn BKIKOYEHUN nepenaymn 3agHero xoaa
1 BpalleHnn Konec Hasan. Cuctema pPyneBoro ynpaBJieHNA ynpasndaeT 06ner4eHHoO OCblo aBTOMaTU4YECKM npm
OBVOXeHn 3agHNM Xoa0oM.

ﬂpm Hann4nm OOnNoOJIHNTENNbHOIO ANCTaHUMOHHOIO ynpaBJieHNA o6nerquHyro OCb rnpwu HEOBXOANMOCTN MOXXHO
OOMONHNTENbHO NpBOONTL B nencrene BPY4YHYIO.

OTO MPONCXOANT MyTEM BKIHOYEHMS QUCTAHLMOHHOMO YrpaBieHns KHOMKOW «[1yck» 1 npu BeiI6Ope py4HOro pexnma
KHOMKOW «1». Tenepb 0Cb MOXHO NOBoOpa4vMBaTbh KHOMKamMu «3» 1 «4» BAEBO U BNPaBo.

Mpu HaXXaTM KHOMKW «2» pyneBoe ynpasfieHne NnepekioyaeTcsl 06paTHO B aBTOMaTUYECKUIA PEXIM, AUCTaHLNOH-
HOE yrNpaBfeHne BbIKNIOYAETCS KHOMKOI «CTom>.

|_|pl/l OTCYTCTBUN KOMaHObl B TEHEHUN MUHYTbl ANCTaHUMOHHOE ynpasBJieHne BKIIio4YaeTCA B aBTOMaTUYECKUN pPexnm.
[ns Bknto4eHns Py4HOro pexxnma B AaHHOM cny4ae HeobXOoAMMO CHOBa HaXkaTb KHOMKY <<|-|yCK>>.

I'Ip|/| ncnoJsib3oBaHnn ANCTaHUMOHHOIO yrnpaBJieHNUsA NoABUXHbI€ YaCTU AOJIXKHbl HAXOAUTbCH B 30He

2 MpenynpexaeHue!
BUAMMOCTM onepartopa.

[ncTaHUMoHHOE yrpaBneHre NMeeT crefyowmii uHTepdgeiic:

DyHKUMOHaNbHas KHomnka OnucaHne PucyHok

MveK® Bknto4eHne AnCTaHUMOHHOIO

” y ynpaBJ‘IeHVlﬂ

Cron® BbikntoueHne gucTaHLUMOHHOIO

” yrpaBsneHns
, 1 Py4HoI pexxum
S22 ABTOMATUYECKNIN PEXKNM
h [MoBopoT BNEBO
i [MoBoOpOT BNpaBo

Ecnn nponsoLlluen cbon B pa60Te nnn ynpasJjieHme oCbto He Tpe6yeTc;| npwn gBrmXxeHnn 3agHnMm xogom, 1o obneryeH-
HYKO OCb MO>XHO 366110KI/|pOBaTb B CpeaHeM MOoJIOXKEeHNN. I'Ip|/| 3TOM CuUCTeMa pynieBoro ynpasieHns ARC aBTomaTu-
HeCKWN O0eakTnBmnpyeTca.

B 3aBUCUMOCTM OT KOHUrypauum asToOMOBUIS MOXKET NocneaoBaTb

- BKJIlO4YEeHNe Py4HHOro nHeBMaTn4eCcKoro KnanaHa n, COoTBeTCTBeHHO, NOCTOAHHAA 6J'IOKI/IpOBKa obner4eHHom ocu

nnn

- BKJ/llO4YeHe BHeLlHero yCtaHoOB/IeHHOro Ha aBTomMobune ANEeKTPUHEeCKOro BblKJiro4HaTend, C NoOMOLLbKO KOTOPOro
aBTOMaTN4eCKN akKTUBUpPYyeETCA 6110KI/IpaTOp npwn BKNIKOYEHUA nepenayn sagHero xoaa.
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5. ﬂMaFHOCTMKa N nNMoOUCK HeI/ICI'IpaBHOCTEﬁ

Cuctema pyneBoro ynpasneHuns ARC 1mMeeT B CBOEM cocTaBe CUCTEMY ONArHOCTUKKN, KOTOpad oTobpaxkaet céou B
paboTe CUCTEMbI MHOrOKPaTHbIM MUraHUEM npe,qynpep,vlTeanoﬁ CUrHanbHOM namnel.

Ecnn npepynpegnTenbHas CUrHanbHas namMmna CBETUTCA HENPEPbIBHO BO BpeMA 3KCnyataynmn aBTomMobuns, To
HENCNPaBHOCTb HaXO4UTCA B CUCTEME PYNiEBOro ynpasJieHNAa n cuctemMa OTKJIio4HaeTCA.

[Mocne c6poca 3Ha4YeHUn pyneBoro ynpasneHns (MyTem BKIIOYEHUS/BbIKITIOYEHNS 3a>KUraHns Uiy CBeTa B
3aBMCMMOCTN OT KOHbUrypauum asToMooussi) o6Hapy>XeHHas HeMCNpPaBHOCTb OTOBPaXKaAETCs C MOMOLLbIO Koaa
MUraHus NpeaynpeanTelbHON CUrHANMbHOW NamMnbl.

C nomoLpbto cnepgytoLeint Tabnmibl MOXXHO MAEHTUMULMPOBATL HEUCNPABHOCTb.
Kpome Toro, npenynpeXXaeHnst MOXXHO CHMTbIBAThL C MOMOLLBI cMapTdhoHa B MOOGUbHOM npunoxeHnn BPW ARC.

1 OTCcyTCTBUE BHYTPEHHUX AaHHbIX KOHTPOJIA B 3NIEKTPOHHOM CeetuTcs
ynpasneHun

2 HepocToBepHble BHYTPEHHNE AaHHbIE KOHTPOJSA B 3IEKTPOHHOM CeetuTcs
ynpasneHns

3 Ownbkm Npu NpremMe faHHbIX BO BPEMS aBTOMaTU4eCKOro CeetuTcs
TeCcTpoBaHus

4 CamoTecTnpoBaHMe CeHcopa dNEKTPOMArHUTHOrO KnanaHa He CeetuTtcs
BbIMOSIHEHO

5 ABTOMaTU4EeCKOE TECTUMPOBAaHNE He BbiNofHeEHO — pene RL4 CeetuTcs

6 ABTOMaTUYECKOE TECTUPOBAHMNE HE BbINONHEHO — pene RL2 CeetuTcs

7 OTcyTcTByeT curHan ot DDS-ceHcopa BPW CseTutcs

8 Bbicokasi ckopoCTb Npu NPSAMONNHENHOM ABVXXEHUW BNepes C Ceetutcs
BK/IIOYEHHOW nepegayeri 3agHero xoga

9 dann 3arpy>xeH B NamsTb He NOIHOCTbIO CeetuTcs

10 OTknoyeHne Tenna He cBeTtutCcs

11 CeHcop n3mMepeHnst MyTn BHE AnanasoHa U3MepeHuin CseTutcs

12 Ownbka kannbpoBKu Ceetutcsa

13 ABTOMaTN4eCKOe TECTMPOBaHNE He BbiNnofiHeHO — pene RL3 CeetuTcs

14 CamoTecTnpoBaHue 3N1EKTPOMarHUTHOrO KianaHa He BblnonHeHo | CeeTtutcs

15 [MpeBbllLeHEe BpeMeHN Npuema BHYTPEHHUX AaHHbIX CeetuTcs

16 [MpeBbileHne BpeMEHN NpYeMa BHYTPEHHUX OAaHHbIX He cBetutcs

17 HeperynsapHbii curHan ot DDS-ceHcopa BPW CeeTuTcs

18 KomaHpa pyneBoro ynpasfieHus He BbIMNOIHEHA CeetuTcs

19 ONEeKTPOHHbIN 60K ynpaBneHnss He oTKannépoBaH CseTutcs

Bonee nopgpobHas nHhopmaums 0 CUrHanbHbIX Kogax npuBefeHa B MHCTPYKLMM MO MOHTaXy 1 akcnnyatauun BPW
Active Reverse Control no agpecy www.bpw.de

Pycckum
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6. TexHunuyeckoe ob6cny>XuBaHue cuctembl U npeanucadua no TO

LOnsa yctponictea BPW Active Reverse Control He TpebyeTcs perynsipHomn 3aMmeHbl XXUAKOCTEN NN KOMMOHEHTOB.

Onsa camoyctaHasnusatoLencs ocn BPW ¢ yctpoiictBom Active Reverse Control nposegeHve paboT no AOMNONHUTENbHO-

MY TEXHUYECKOMY OBCNY>XXUBaHUIO He TPebyeTCs.

Heobxogumo cobniofgaTb N3BECTHbIE NHTEPBANbl TEXHNYECKOro 06CNyXXMBaHNA A1 caMmoycTaHasnmsatoLlerics ocn BPW,
KOTOpble NpUBEAEHbI B PYKOBOACTBE MO TEXHMYECKOMY o6cny>xmBaHuio BPW nnu B cnpasoyHuke gnsa CTO.

[na o6ecneveHunss Hagnexatlel aKcnnyaTauum peKoMeHayeTCsl NPOBECTW CreayoLyie NCMbITaHNs:

MeponpusaTue

lMpoBepbTe paboTy NpenynpeanTeNbHON CUrHanbHOM namnbl. Y6eamTech, 4To npu
BKJIOYEHUM NamMna KpaTKoBPEMEHHO MUraeT.

[MpoBepbTe ypoBEHL Macna; OH A0JKEH COCTaBNATb OKONO 3/4 cogep>XXnumoro 6aka.
Y6enutech B TOM, YTO Maco He 3arpsi3HEHO BOLOW; o6paTnuTe BHUMaHVE Ha LIBET Mac-
na (Macno fomkHO 6bITb MOSIHOCTLIO MPO3PaYHbIM, HE MYTHBLIM 1 HE UMETbL B3BECEN).

I"IpOBepre BN3yaJibHO I'VI,U,paBJ'IVI‘-IeCKI/IVI O6NOK, NMMHUN N NX MOAKIOYEHNS, a TaKxXe
aMOopPTN3aTOpP PYNEBOro yrnpasieHna Ha Hann4dme ytedek mMmacna.

MpoBepbTe anekTpuyecKne nogkoyeHnsi, ocob6eHHo obpaTuTe BHMMaHME Ha COCTOS-
HMe Kabesnen Ha ocu, a TakXKe Mexay pamoil aBTOMOBUIS U OCbIO.

[poBepbTE NOOKIOYEHUSA ANEKTPOMNUTAHMSA HA HATMYME KOPPO3UN N NMOBPEXLEHNIA.
[MpoBepbTE COCTOSIHME SNMEKTPUHECKOrO Kabens MexXay rpy30BbiM aBTOMOOWIEM U
NnoslynpuLIENOM, a TakXXe COCTOsIHIE Kabeseil Ha rpy3oBoM aBToMobune. Kabenu He
AOJI>KHbI 6bITb noBpeXXaeHbl N NCTepThbl.

MpoBepbTe paccTosiHYE MeXAy AATYMKOM ABVXXEHUsI (CEHCOPOM) 1 3anopHbIM Mexa-
HM3MOM (3aBOfCKasi yCTaHOBKa: 2 MM MEXAY CEHCOPOM U Haknagkon). CeHcop JoSKeH
NPOYHO CUAETb B AepxxaTene.

BuayanbHas npoBepka COCTOSHNS MEXaHNYECKNX KOMMOHEHTOB LOMOIHUTENBHON
CUCTEMbI PYSIEBOrO yNpaBfieHns. (KpenieHne amopTmuaaTopa pyneBoro ynpaBsneHus,
nepxxarenb Ha ctadbunusartope). Mpyu HeobxoaUMOCTY cregyeT NOATAHYTb KpernneHne
amMmopTmn3aTopa pyneBoro ynpasneHus. 3aTtsiHyTb KOPOHYaTYHO raiky MOMEHTOM 3aTsiXK-
kn 250-280 Hm n npoBepHyTb A0 NEPBOr0 OTBEPCTUSA. 3aKPEMNUTb NOIOXKEHME FraNKn
LWNAMHTOM. [MapaBAnYecKnin LMNNHAP LOMKEH NPOYHO CULETH B AeprKaTene.

O6Lwme cMa3o4Hble paboThl Ha MOAAEPKNBAIOLLMX YIIPABAAEMbIX OCAX 3aAHEN TENEXKN
cepun LL

Cma304Hble paboThl Ha NOAAEPKUBAIOLLMX YNPaBASEMbIX OCAX 3afHEN TENTEXKN Ceprm
LL ¢ ARC (c Topmo3om SN 3020 — HM3KOpaMHbI NpuULen)

- CMasKa LUapHMPHbIX FOMIOBOK aMopT3aTopa pyseBoro yrnpaBfieHns

3ameHa HaTs>KHbIX FOfIOBOK Ha cTabunuaartope (BTynku SGS)

3ameHa LWapoBbIX LWapHMPOB aMopT3aTopa PyseBOro yrnpasieHnst (ocu ¢ TopMo3amu
TS2 3709/4309/SN 4218/4220) unn LWapHUPHbIX FONOBOK amopTn3atopa pyseBoro
ynpaeneHus (Mopaep xnuBaroLLye yrnpasnasemble OCcy 3agHen Tenexkm cepum LL ¢
TopmMo30oM SN 3020 — HM3KOpPaMHbIN NpuLen)

3ameHa Macna (oTka4aTtb CTapoe Macno/cnuTb Yepes pe3bboBble NPOOGKU
BEHTUIALMOHHOIO OTBEPCTUSI aMopTU3aTopa pPyfleBoro ynpasneHusl)

WUHTepBan

Mpun Ka>xxgom 3anycke.

Yepes mecsL, nocne nepeomn
YCTaHOBKIW/PEMOHTA.

3aTtem ofuvH pas B rog,.

Yepes mMecsiL, nocne nepsoi
YCTaHOBKW/PEMOHTA.

3aTem oguH pas B rog.
Yepes mecsL, nocne nepsom
YCTaHOBKW/pPEMOHTA.

3aTeM ofvH pas B rof,.

Yepes mecsiL, nocne nepeon
yCTaHOBKW/PEMOHTA.

3aTem oavH pas B rog.

Yepes mecsL nocne nepsomn
YCTaHOBKW/PEMOHTA.

3aTtem ofvH pas B rof,.

cM. PykoBoOCTBO MO PEMOHTY
obneryeHHbIX ocel (rnasa 6)

Kaxkable 6 Hegenb

yepes 2 roga
yepes 3 roga

Yyepes 5 roga

-

BHUMAHMUE!

ocu Yyepes 4 cMa304YHbIX HUMMENS.

Heo6xoaumo cobniopgatb MHTEPBasbl PaboT NO TEXHUYECKOMY OGCITY)>KMBAHUIO U MO CMa3Ke
caMoycTaHaBJiMBalLlencsi ocu (cMm. npeanucaHus rno TexHn4yeckomy ob6cnyxxusaHuio BPW).
CmasKa onopbl NOBOPOTHOIO KyJlaka AOJIKHa BbIMONMHATLCA Ka)kable 6 Heaenb AN NOAHATON
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Ctp. 7

UHcTpyKuusa no akcnnyatauymm ARC

Pycckum
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BPW ist ein weltweit fiihrender Hersteller von intelligenten Fahrwerk-
systemen fiir Anhanger und Auflieger. Von der Achse liber Federung
und Bremse bis hin zu anwenderfreundlichen Telematikanwendungen
bieten wir als Mobilitatspartner und Systempartner Lésungen fiir die
Transportindustrie aus einer Hand.

Damit schaffen wir héchste Transparenz in Verlade- und Transport-
prozessen und ermoglichen ein effizientes Flottenmanagement.
Hinter der traditionsbewussten Marke fiir Trailerachsen steckt heute
eine internationale Unternehmensgruppe mit einem breiten Produkt-
und Dienstleistungsportfolio fiir die Nutzfahrzeugindustrie. Mit
Fahrwerksystemen, Telematik, Beleuchtungssystemen, Kunststoff-
technologie und Aufbautentechnik ist BPW der Systempartner fiir
Fahrzeughersteller.
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Dabei verfolgt BPW als inhabergefiihrtes Unternehmen konsequent ein
Ziel: lhnen immer genau die L6sung zu bieten, die sich am Ende fiir
Sie auszahlt. Dafiir setzen wir auf kompromisslose Qualitat fiir hohe
Zuverlassigkeitund Lebensdauer, gewichts- und zeitsparende Konzepte
fir geringere Betriebs- und Wartungskosten sowie personlichen
Kundendienst und ein dichtes Servicenetz fiir schnelle und direkte
Unterstiitzung. So kénnen Sie sicher sein, mit lhrem Mobilitatspartner
BPW immer den wirtschaftlichen Weg zu gehen.

lhr Partnep fur den

wirtschattlichen Weg!

BPW Bergische Achsen Kommanditgesellschaft
Postfach 1280 - 51656 Wiehl, Deutschland - Telefon +49 (0) 2262 78-0
info@bpw.de - www.bpw.de




